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 پروردگار خردبنام 

 01/10/1398 :نسخه اولیه                                     (سیستم های کنترل خطی)                                                                

 **/**/** روز رسانی:تاریخ به

 98-99سال تحصیلی  دومنیمسال                                                                                  مهندسي برق و كامپيوتر  دانشکده
 سیتم های کنترل خطیس 3 تعداد واحد: نظری □دکتری □ارشد کارشناسی کارشناسی مقطع:

 درس نام
 Linear Control Systems ریاصیات سال اول دانشگاهی                                نیاز:پیش

 کوروش کیانی                                      درس:م 320شماره اتاق:            02331532694      : کار دفترشماره تلفن 

 kourosh.kiani@semnan.ac.ir          پست الکترونیکی:       http://kouroshkiani.profile.semnan.ac.ir    منزلگاه اینترنتی:

 (107 کلاس - 15تا  14ها )ساعت نبهسه ش          و         (107 کلاس - 12تا  10ها )ساعت شنبهیک                  :برنامه تدریس در هفته

 سیستم  های کنترل خطیآشناِئی با مفاهیم اولیه  اهداف درس:

 (**تا  **ساعت  – 1398**)ترم پایان :زمان امتحان

 نحوه ارزشیابی (P)پروژه   (𝐹ترم )امتحان پایان (𝐴حضور )

 درصد نمره 3 17 1

𝐺 = 𝐴 + 𝐹 + 𝑃 فرمول محاسبه نمره 

 .استی الزام در کلاس درسها نیبه موقع تمر لیتحو -1
 اعلام کی گردد. استادتوسط   با پروژه ها لیتحو خیتار 

 
 لطفا   نیها در نظر گرفته شده است، بنابراتمام پرسش و پاسختحویل پروژه ها و  یبرادر شبکه مجازی  درس گروه -۲

 .دیکنا پیگیری رگروه درس  همواره
 نمره )به نسبت حضور( داشته باشد. ۲0تواند تا حداکثر یک نمره اضافه بر و می بودهحضور در کلاس درس الزامی  -3

 قوانین درس

 :جع اصليامر

My Lectures Powerpoint, InterNet Resources. 

 سیستم کنترل خطی جهش

  مراجعه شود. به گروه درس در شبکه مجازی مراجع ديگر:

 درسمنابع و مآخذ 

 [98-99 دومسال ]نیم [98-99سال اول ]نیم تا [98-90 دومسال ]نیم  [98-90 اولسال ]نیم 
های ارائه سالنیم

 درس

 گروه درسصفحه  درگروه مجازی 
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 ها درس برنامه هفتگی

 مبحث شماره هفته آموزشی

1 Linear Control Systems : Introduction 

2 
Linear Control Systems : Laplace Transform and 
                                            Laplace  Transform  of the Derivatives 

3 Linear Control Systems : Heaviside Unit step function 

4 
Linear Control Systems : Laplace Transform  of Periodic Functions 
                                            Examples of Laplace with Matlab. 

5 Linear Control Systems : System Modelling 
6 Linear Control Systems : The Simulation of Systems Using MATLAB 
7 Linear Control Systems : Signal Flow Graphs 

8 
Linear Control Systems : Transient and Steady-State Analysis-First Order System 
                                            Transient and Steady-State Analysis-Second Order System 

9 Linear Control Systems : Stability and Routh-Hurwitz Stability method 
10 Linear Control Systems : PID Control 
11 Linear Control Systems : Steady State Error 
12 Linear Control Systems : Frequency Response and  Bode Diagram 

13 Linear Control Systems : Root Locus Analysis 
14 Linear Control Systems : Nyquist Plot and Nyquist Criterion 
15 Linear Control Systems : State Space Model Representation 
16 Linear Control Systems :Summary 

 


